1. Sistemas Lineales e Invariantes a la Traslacion

1.2 Sistemas lineales
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1.2.2 Ejemplo de sistemas lineales
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La transformacién de un vector escalado es igual al escalamiento de la
transformacion del vector.
Con estas 2 propiedades se verifica que la transformacién R(0) es lineal.
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Entonces la propiedad de invariancia a la traslacion es
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1.5 Transformacion de Fourier
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1.8 Representacion de sefiales analogas mediante imagenes digitales
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1.8 Representacion de sefiales analogas mediante imagenes digitales
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